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Dans un repère orthonormal � INCORPORER Equation.2  ��� , on se propose de trouver les formules donnant les coordonnées (x’;y’) de l’image M’ d’un point M de coordonnées (x:y) par les transformations suivantes:�	1) Translation de vecteur � INCORPORER Equation.2  ��� .�	2) Homothétie de centre A(a;b) et de rapport k .�	3) Rotation de centre O et d’angle ( .�	4) Symétrie d’axe ( d’équation ax(by(c(0 .�


	5) Pour les transformations précédentes, étudier les cas particuliers intéressants, principalement ceux pouvant être décrits à l’aide de transformations différentes ( montrer l’identité des formules dans ces cas spéciaux.)


